Beispielverlaufsplan fur Maschinenbau-Techniker/in

Pneumatik und Hydraulik
Simulation mechatronischer Systeme
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T Gesamtpriifungsleistung: Alle Leistungen werden bei Abschluss des Moduls zu einer Note verrechnet.
* Die Praxisphase kann im Rahmen der Berufstdtigkeit absolviert werden, auf welcher die Modulpriifung basiert. Die Priifungsleistung (Praxisbericht und Prasentation) muss auch bei
Anrechnung des Workloads aufgrund einschldgiger beruflicher Tatigkeit erfiillt werden

Legende:
B = Bericht, BT = Bachelor-Thesis, ECTS = European Credit System = Kreditpunkte, K = Klausur, Koll = Kolloquium, PA = Projektarbeit, PB = Praktikumsbericht, PL = Priifungsleistung,
Pr = Présentation



